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Bilgi merkeZleri olarak kiitiiphaneler yiizbinlerce, bazen milyonlarca sayisal biiyiikliige sahip farkh tiir ve yapida
materyale ev sahipligi yapmaktadir. Giiniimiizde kiitiiphanelerde Robotik ve Otomasyon Sistemleri ile materyal
yonetimi hedeflenmektedir. Operasyonel anlamda bunca materyali saghkh bir sekilde hizmete sunabilmek ve bu
materyallerin giivenliklerini saglamak, kapsayia bir organizasyonu gerektirmektedir. Kiitliphane materyallerinin
yonetimini olabildigince hizli, kolay ve giivenli bir sekilde yapmak icin kullanilan en modern operatif yontem RFID
(Radyo Frekansh Tanmimlama Sistemi) destekli Robotik ve Otomasyon Sistemleridir(Yiiksel ve Zaim, 2008, s. 18). /
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Kiitiiphanelerde dijitallesme siirecinde Robotik ve Otomasyon sistemleri ile materyal yénetimi icin RFID sisternlere })“f WS s M ”(—) AT

ihtiya¢ duyan kisiler ve kurumlar karsilastirmah nicel verilere ihtiya¢ duymaktadir. Kiitliphaneler tarafindan siklikla
tercih edilen ve kullamlan HF (Yiiksek Frekans) ve UHF (Ultra Yiiksek Frekans) teknolojilerindeki frekans araliklar
arasinda farkliliklar oldugu ve bu farklihklarmn kiitiiphane hizmet kalitesini etkiledigi diistiniilmektedir. Robotik ve
Otomasyon Sistem kurulumundaki fiziksel ve manyetik farkhihklar, etiket ve antenlerin frekans araliklarina gore

sistemler arasi iletisim ve materyal yonetiminde kaylp kacak durumunu ortaya c¢karacagl yargisimni

gliclendirmektedir.
(Kaynak: pngtree.com.)

ﬁ?obotik ve Otomasyon sistemlerinin kiitiiphanede kullanimlar1 RFID destegi ile hizmetlerini etkin bir sekildA
yonetimek isteyen kiitiiphaneler tarafindan incelenmektedir. Bu calismanm amaai, kiitiiphanelerde Robotik ve Otomasyon
Sistemleri ile materyal yonetiminde bir destek unsuru olarak RFID teknolojisinin kullamlmas: durumunda farkh frekans
araliklarmin tercihinin sahada yaratacag1 porzitif ve negatif etkileri ortaya koymaktir. Yan sira kiitiiphanede materyal
yonetimi icin radyo frekansh tanimlama sistemlerinden faydalanirken olusabilecek olasi riskleri ve sorunlar belirleyecek
deneysel bir inceleme ortamu yaratmaktr.
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(Kaynak: pngtree.com.)

ﬂraghrmada saha calismas yapilirken 6rnek olay yontemi (vaka incelemesi) kullamlmustir. Ornek olay yontemni “bh Uveulama Yéntemi

veya daha fazla organizasyon, grup veya topluluk hakkmnda belirli bir siire boyunca sistematik aragtrma yiiriitiilmesi
ve analiz edilmesi” esasma dayanp “tek bir olay1 veya birkac olay1 derinlemesine inceleme” (Arikan, 2017, 5.24)
anlamina gelmektedir

Arastirma, farkh marka RFID teknolojisini kullanan iki kiittiphanede yiirtitiilmiistiir. Tim denemeler kiitiiphanelerin :
. . o o . Etiket Canta Igerisine Alindiginda
dermelerinden rastgele secilen belli bir kesit iizerinden yapilmistir. S6z konusu bu durum arastrmanin

Etiket Yer Seviyesinden Gegirildiginde
siirhihklarin olusturmaktadir. Bu nedenle genelleme hususunda dikkatli olunmalidir.
s e yal ST . ol grupta / \
Not: Test 100 kitap tizeri g i i Sistem Bilesenlerinin Genel Basarim ve Kayip Kagak Durumu

Kayip Kacak

5 HF ve UHF sistemlerin basarim/kayip kacak durumunu tiim bilesenleri ile birlikte degerlendirmek amaayla yukaridaki
rani

bashiklarda aktarilan basarim ve kayip kacak durumunu ortaya koyan testler birlikte degerlendirilmistir. Sayim, ayiklama,

HF 100 Etiketten Aktif Olan yer bulma, gtivenlik kapilar, 6diing, iade ve self servis denemelerinde yapilan toplamda 48 siama igleminin verileri test igin
Savisi kullamilmugtir. Biiyiik gogunlugu 100 6rnek kitap iizerinde yapilan testlerde birliktelik saglamak adina sayim i¢in kullamlan
UHF Gedis Savisi 1000 adet materyal verisi normallestirilerek 0-100 arasma denk getirilmistir. 1kinc sayim seklindeki islemler icin ise
UHF 100 Etiketten Aktif Olan ortalama dikkate alinmustir. Boylelikle HF ve UHF frekans arahigindaki sistemin basarim/kayip kacak durumu arasmdaki
Sayis1 @kl@ ortaya koymak icin her bir sistem i¢in toplamda 2400 etiketli kitap, toplamda 4800 kitap lizerinde islem yapﬂnnstlr/
|
~__Materyal belirleme ) |
/ Calisma RFID sistemlerinin olasi kayip-kacak durumlarma iliskin Robotik ve Otomasyon sistemleri icin swtermﬁ ’_memmmrmg 3 |
yetkinligini ortaya koymak hedeflendiginden bir durum tespiti niteligindedir. Bu baglamda “Kiitiiphanelerde kullantlan — Olaylan depolama i |
RFID sistem bilesenlerinin HF ve UHF frekans arahgma gore genel basarim/kayip kacak durumu arasinda anlamh bir ’_w 3 :
iliski vardir.” seklinde olusturulan hipotez icin farkh sistemleri kullanan iki kiitiiphaneden veriler toplanms ve tiim ] e ) |
sistem bilesenlerinin basarim ve kayip kacak durumlar: bir biitiin olarak test edilmistir. Hipoteze yonelik yapilan Ki-kare — Olaylar1 toplama ) |
(x2) testinde, HF ve UHF frekans araligma gore genel basarmmy/kayip kacak durumu arasmda anlamh bir iliskiye L Kuyruklama } |
ulasilmus, bdylece hipotez kabul edilmistir. Caismada HF sisteminde kayip kacak oramn %27,1, UHF sisteminin oram ’_M‘gjgn bir referans mimarisi saglama__ |
Qﬂo,l olarak bulgulanmugtr. / B _
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